PRZEDMIAR ROBOT

Zatozenia kalkulacyjne

Podstawg do wykonania przedmiaru robét byt projekt wykonany w programie do projektowania
typu CAD, ktorego wersja elektroniczna w rozszerzeniu .dwg stanowi zatgcznik do ponizszego
przedmiaru.

pl:)l;. Podstawa Opis robot Jm llos¢ Cena Wartos¢
1 2 3 4 5 6 7
1. Przygotowanie terenu
1 KNR 2-21 Reczne przekopanie gleby na terenie
0202/02 ptaskim, przy guncie kat. Il zadarnionym m? 315
z przygotowaniem roslin do ’
przesadzenia (trzmielina)
Przygotowanie terenu
4. Zielen
2 KNR 2-21 Sadzenie krzewdw lisciastych i pngczy na
0302/04 20 | terenie ptaskim w gruncie kategorii lll w
. Lo .- szt
dotach o $rednicy i gtebokosci 0,3 m z
catkowitg zaprawg dotéw
2.1 Hydrangea paniculata (hortensja
bukietowa) 'Lightlime' szt 25
2.2 Astilbe (tawutka) 'Deutschland' szt 49
Kalkulacja | Przesadzenie roslin (trzmielina) w
. . -, szt 20
indywidualna | wyznaczone miejsca
3 Kalkulacja | Sciétkowanie nasadzen
indywidualna | przekompostowang korg sosnowg w m?2 31,5
warstwie grub. 5 cm
Zielen
RAZEM




